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1 Introduccion
Concepto de maquina. Cadenas cinematicas y mecanismos. Pares cinematicos. Criterios de
movilidad. Formulas de Gruebler. Criterios de lazos.

2 Anélisis cinemético de mecanismo cerrados
Analisis de posicion mediante el método de Newton-Raphson. Lazos con acoplamiento débil y
con acoplamiento fuerte. Técnicas numéricas para el andlisis cinematico de mecanismos:
Formulaciéon algebraica y formulacion diferencial. Coeficientes de velocidad y aceleracion para
mecanismos de uno y varios grados de libertad.

3 Dinadmica analitica
Concepto de inercia generalizada. Eslabones dinamicamente equivalentes. Ecuacion generalizada
del movimiento de sistemas de un grado de libertad. Integracion por el método del nimero
minimo de ecuaciones diferenciales y por el método de las ecuaciones diferenciales en exceso.
Aplicaciones al estudio de motores alternativos. Caracteristicas transitorias. Funcionamiento bajo
cargas independientes de la velocidad de rotacion. Aplicacion al calculo de volantes.
Introduccion al analisis dindmico de mecanismos de varios grados de libertad. Integracion
numeérica de la ecuacion del movimiento de sistemas de varios grados de libertad.
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